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> Linha Metal no Chao | Linea Metal en el Suelo

9011 DN Drive

Cadigo Descrigao Tamanho | Largura do assento
Cadigo Descripcion Tamario Ancho del asiento
MS9011DNO31XXX 9011DN.03 3 54,92 (cm)
ATUADOR
Cadigo Descrigao
Cadigo Descripcion
MJLDQ18140330D03 JLDQ18 140 330 D03 24V ATUADOR

6111D LIFT

Codigo Descricao Tamanho | Largura do assento
Caodigo Descripcion Tamario Ancho del asiento
MZ6111D031X1X 6111D.03 3 54,92 (cm)
ATUADOR
Cadigo Descrigao
Cadigo Descripcion
MJLDQ19415205D01 JLDQ19 415 205 24V ATUADOR ELETRICO

Informagoes Técnicas:

Mecanismo metal no chao

Informaciones Técnicas:

Mecanismo de metal en el suelo.
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Carga 159Kg

=

®©

Poltronas e Sofas Motorizado

\

Sentado

Informagoes Técnicas:

Mecanismos metal no chéo.
Sistema Zero Wall

(Distancia entre parede e poltrona
entre 7cm a 10cm apenas.)

Informaciones Técnicas:

Mecanismo de metal en el suelo.
Sistema Zero Wall

(Distancia entre la pared y el sillon
entre 7cm y 10cm unicamente.)
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Motorizado

\

Sentado
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01 Atuador
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Poltronas.
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Caracteristicas:

Posicdes de acionamento:
Sentado, leitura e reclinado
Acionamento por comandos*

Caracteristicas:

Posiciones de accionamiento:
sentado, lectura y reclinado
Activacion por mandos manuales®

Leitura

Leitura

*Comandos manuais devem ser adquiridos separadamente. Ver pagina
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Posicio
Zero Gravidade 01 Atuador 25.000 Ciclos

-\ >
Reclinado
Caracteristicas:

Posigdes de acionamento: qualquer
estagio entre sentado, leitura e reclinado.
Re dado para p com
dificuldades ao levantar, pois coleta e
devolve o usudrio do chao.

Acionamento por comandos™

Caracteristicas:

Posiciones de accionamiento: cualquier
posicién entre sentado, lectura y reclinado.
Recomendado para personas con
dificultad para levantarse, ayuda a la
persona a sentarse y levantarse.
Activacién por mandos manuales*
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Redlinagdo Maxima
por posicao L

18

10.000 Ciclos

™

Carga 158Kg it
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Reclinado
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